SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

Dostosowanie budynku Szkoty Podstawowej

w Brzezna do potrzeb oséb niepetnosprawnych

- CPV:

42416130-5 Windy

50750000-7 Ustugi w zakresie konserwacji windy
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

CZESC OGOLNA

- Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajgcego:

Dostawa i montaz platform schodowych przeznaczonych dla oséb
niepetnosprawnych

Przedmiot i zakres robét.

- dostawa platform schodowych,

- dostosowanie istniejgcej balustrady do montazu platformy,

- doprowadzenie instalacji elektrycznej zasilajgcej platforme z wykonaniem
wszystkich robot naprawczych i poprawkowych,

- montaz platform,

- uruchomienie platform,

- wystgpienie w imieniu inwestora do Urzedu Dozoru Technicznego z
wnioskiem o wydanie decyzji zezwalajgcej na eksploatacje,

- zafatwienie wszystkich formalnosci zwigzanych dopuszczeniem do
eksploataciji przez UDT,

- uzyskanie decyzji o dopuszczeniu do eksploatacji platform.

- Prace przygotowawcze, towarzyszace i roboty tymczasowe



Przed przystgpieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca ma
zabezpieczy¢ pomieszczenia i otoczenie gdzie bedg wykonywane prace
przed wstepem osob niepowotanych.

Po zakonczeniu prac Wykonawca jest zobowigzany do posprzatania
pomieszczen w ktérych byty wykonywane prace.

Wykonawca zobowigzany jest:

- Pokryé koszty zuzycia energii elektrycznej i wody wg ustalen z
Inwestorem uzgodnionych przy rozpoczeciu prac.

- Przygotowac pomieszczenia magazynowe na materiaty.

- UsuwacC gruz, zbedne materialy, urzgdzenia i przedmioty mogace
stwarzaC przeszkody lub utrudniaCc wykonywanie robot i uzytkowaniu
budynku. - Zapewnié zaplecze dla zatrudnionych pracownikow.

zabezpieczenia intereséw oséb trzecich

Wykonawca powinien by¢ ubezpieczony od odpowiedzialnosci cywilnej w
zakresie prowadzonej dziatalnosci gospodarczej oraz ubezpieczy¢ budowe.
Wykonawca zobowigzany jest do ochrony wtasnosci publicznej i
prywatnej, ktora mogtaby zosta¢ naruszona w trakcie lub na skutek
wykonywania przez niego robot.

Za wszelkie zniszczenia lub straty powstate w trakcie lub na skutek
prowadzonych prac wytgczng odpowiedzialno$¢é materialng oraz finansowg
ponosi wykonawca.

Prace nalezy prowadzic w sposob nie zakibcajgcy pracy Szkoty,
umozliwiajgcy dostep ucznidéw i pracownikdéw do pozostatych pomieszczen.
Prace wywotujgce hatas beda mogty by¢ wykonywane tylko poza
godzinami pracy Szkoty w terminach $ciSle wyznaczonych przez
upowaznianego przedstawiciela Inwestora po przedtozeniu i zatwierdzeniu
przez w/w osobe harmonogramu tych prac.

- warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca winien prowadzi¢ montaz i prace przygotowawcze w sposob
zapewniajgcy bezpieczenstwo o0sob znajdujgcych sie w budynku. Przy
wykonywaniu robot wykonawca powinien przestrzegac przepisow BHP.
Podwykonawcy robodt ogolnobudowlanych powinni przestrzega¢ wymagan
generalnego wykonawcy w zakresie nadzoru podwykonawcow.



Tablice informacyjne i ostrzegawcze powinny by¢ umocowane na trwatych
elementach i zabezpieczone przed zniszczeniami, uszkodzeniem i
zastonieciem.

 zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zaplecze dla potrzeb pracownikbw wykonawca powinien zorganizowacC we
wilasnym zakresie.

- warunki dotyczace organizacji ruchu

Dowoz i transport materiatdw oraz sprzetu nalez prowadzi¢ w sposob nie
kolidujgcy z uzytkowaniem przylegtego parkingu i budynku. W razie
koniecznosci dojazdu transportu lub sprzetu o ciezarze przekraczajgcym
ciezar dopuszczony dla danej drogi Wykonawca winien uzyskac¢ niezbedne
zezwolenia we wtasnym zakresie i na swoj koszt.

- CPV:

42416130-5 Windy

50750000-7 Ustugi w zakresie konserwacji windy
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45410000-4 Tynkowanie

45442100-8 Roboty malarskie

a) WYMAGANIA W ZAKRESIE ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH.

-Instalacja elektryczna.
Wykonanie instalacji elektrycznej obejmuje doprowadzenie
niezbednych obwoddéw zasilajgcych, wykonanie zabezpieczen
bezpiecznikowych oraz wykonanie wszystkich robdt naprawczych,
poprawkowych i malarskich w sposdb nie pozostawiajgcych sladu
po wykonywanych robotach.

-Balustrada schodowa (dotyczy jednej platformy).
Balustrada schodowa powinna byC¢ tak dostosowana do montazu
platformy aby byta jednoczesnie mozliwos¢ korzystania z niej jako
balustrady schodowej gdy nie bedzie pracowata platforma.



b) WYMAGANIA DOTYCZACE PLATFORMY
1 ) Nalezy zamontowaé platforme z jednym przystankiem tj. jednym na
parterze — w zatgczeniu rysunki z inwentaryzacji budynku.
Urzadzenie winno by¢ wyposazone w platforme dla wézkow inwalidzkich ze

sterowaniem zewnetrznym i wewnetrznym. Sterowanie wewnetrzne
powinno znajdowac sie bezposrednio na platformie, sterowanie zewnetrzne
na przystankach i stuzy¢ do przywotania Iub odestania dzwigu

nieuzywanego w stanie ztozonym.

Urzgdzenie winno by¢ skonstruowane zgodnie z przepisami dotyczgcymi
0sOb niepetnosprawnych i dopuszczone na polski rynek przez Urzad
Dozoru Technicznego.

Dzwig musi posiadac¢ nastepujace cechy:

a) platforma i porecze wykonane ze stali nierdzewnej,

b) wylacznik eliminujgcy korzystanie przez osoby niepowotane,

c) sygnalizacja akustyczna podczas jazdy,

d) automatyczne zamykane i ryglowane barierki po zajeciu miejsca na
platformie

przez caty okres jazdy,

e) kontakt bezpieczenstwa przy klapie najazdowej i w podtodze platformy,
ktory zatrzymuje urzgdzenie w przypadku napotkania przeszkody
podczas jazdy,

f) mozliwos¢ sterowania w przypadku zaniku napiecia,

g) prosty w obstudze,

h) przyciski sensorowe,

1) przycisk potgczen alarmowych — aby wezwaé pomoc, gdy jest
potrzebna,

]) przycisk awaryjnego odciecia zasilania — aby natychmiastowo zatrzymac

podnosnik — duzy i tatwo dostepny,

k) antyposlizgowa powierzchnia platformy dla optymalnego
bezpieczenstwa,

|) sktadane krzesetko jako wyposazenie dodatkowe z mozliwoscig

szybkiego montazy do platformy.

Oferowana platforma schodowa winna posiadac nizej podane minimalne
parametry:




Sposdb mocowania: na balustradzie wewnetrzne;.

Wymiar platformy: 1050mmx800mm automatycznie sktadana.

Liczba przystankéw: 2.

Udzwig: 200 kg.

Predkos¢ eksploatacyjna: 0,10 — 0,15 m/s.

Max moc silnika: 0,65 kW.

Zasilanie i  sterowanie: sterowanie @ mikroprocesorowe, naped
akumulatorowy 24V.

Sterowanie pilotem nieztgczonym na state z platformg — na wyposazeniu 2

piloty.

2 ) Nalezy zamontowacC platforme z dwoma przystankami tj. jednym na
parterze ina potpietrze — w zatgczeniu rysunki z inwentaryzacji budynku.
Urzgdzenie winno by¢é wyposazone w platforme dla wézkow inwalidzkich ze
sterowaniem zewnetrznym i wewnetrznym. Sterowanie wewnetrzne powinno
znajdowac sie bezposrednio na platformie, sterowanie zewnetrzne na
przystankach i stuzy¢ do przywotania lub odestania dzwigu nieuzywanego

w stanie ztozonym.

Urzadzenie winno by¢ skonstruowane zgodnie z przepisami dotyczgcymi
0sOb niepetnosprawnych i dopuszczone na polski rynek przez Urzad
Dozoru Technicznego.

Dzwig musi posiadac¢ nastepujace cechy:

a) platforma i porecze wykonane ze stali nierdzewnej,

b) wylacznik eliminujgcy korzystanie przez osoby niepowotane,

c) sygnalizacja akustyczna podczas jazdy,

d) automatyczne zamykane i ryglowane barierki po zajeciu miejsca na
platformie

przez caty okres jazdy,

e) kontakt bezpieczenstwa przy klapie najazdowej i w podtodze platformy,
ktéry zatrzymuje urzadzenie w przypadku napotkania przeszkody
podczas jazdy,

f) mozliwos¢ sterowania w przypadku zaniku napiecia,

g) prosty w obstudze,

h) przyciski sensorowe,

1) przycisk potgczen alarmowych — aby wezwa¢ pomoc, gdy jest
potrzebna,

]) przycisk awaryjnego odciecia zasilania — aby natychmiastowo zatrzymac
podnosnik — duzy i fatwo dostepny,



k) antyposlizgowa powierzchnia platformy dla optymalnego
bezpieczenstwa,

|) sktadane krzesetko jako wyposazenie dodatkowe z mozliwoscig
szybkiego montazy do platformy.

Oferowana platforma schodowa winna posiadac nizej podane minimalne
parametry:

Sposdb mocowania: do stupka.

Wymiar platformy: 1050mmx800mm automatycznie sktadana.

Liczba przystankow: 1.

Udzwig: 200 kg.

Predkos¢ eksploatacyjna: 0,10 — 0,15 mi/s.

Max moc silnika: 0,65 kW.

Zasilanie i  sterowanie: sterowanie = mikroprocesorowe, naped
akumulatorowy 24V.

Sterowanie pilotem nieztgczonym na state z platformg — na wyposazeniu 2

piloty.
c) KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT.

Podstawg odbioru robét bedg wymagania zapisane we wiasciwych normach
i Warunkach technicznych wykonania i odbioru robot opracowanymi przez
Instytut Techniki Budownictwa jak rowniez w odpowiednich instrukciji
producentow, kartach technicznych.

Kontroli i odbiorowi przez inspektora nadzoru bedg podlega¢ materiaty w
chwili dostarczenia ich na budowe. Kierownik robét / budowy winien
przedstawi¢ odpowiednie dokument potwierdzajgce ze przewidziane do
zastosowane materiaty majg wymagane parametry.

Potwierdzenie przez inspektora nadzoru odbioru jakosciowego materiatow
jest warunkiem niezbednym do przystgpienia do wykonywania prac przy
uzyciu tych materiatow.

Odbidér robdt bedzie polegat na sprawdzeniu jakosci materiatow
i parametrow wykonanych prac z polskimi normami, Warunkami
Technicznymi I instrukcjami producentéw zastosowanych
materiatéw oraz potwierdzenia spetnienia wymagan w formie protokotu.
Powierzchnie malowane muszg posiada¢ jednolity kolor i fakture.
Powierzchnia nie moze wykazywacC przeswitbw. Na catej powierzchni
powtoki malarskie powinny wykazywa¢ odpowiednig przyczepnos¢ do
podtoza, niedopuszczalne sg odwarstwienia i ztuszczenia.



« WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Ze wzgledu na ryczattowy charakter umowy Wykonawca nie jest
zobowigzany do prowadzenia ksigzki obmiaru robot.

OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
1. Odbiory czesciowe dokonywane przez inspektora nadzoru.

Wykonanie toru jezdnego - przed przystgpieniem do montazu platformy
Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania protokolarnego odbioru toru
jezdnego przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. Odbiér koncowy

Do odbioru koncowego bedzie mozna przystgpi¢ dopiero po przedstawieniu
przez Wykonawce decyzji Urzedu Dozoru Technicznego o dopuszczeniu
platftormy do eksploatacji oraz pozytywnego protokotu sprawdzenia
instalacji elektrycznej.
Odbioru koncowego robot dokonuje komisja powotana przez Inwestora. W
sktad komisji bedg wchodzi¢ osoby posiadajgce uprawnienia budowlane
niezbedne do stwierdzenia zdatnosci do uzytkowania odbieranego obiektu
budowlanego, przedstawiciele uzytkownika oraz organdw i jednostek,
ktorych udziat w komisji nakazujg inne przepisy.
Odbior koncowy obiektu ma na celu przekazanie zamawiajgcemu
ustalonego w umowie przedmiotu odbioru obiektu. Przed dokonaniem
odbioru koncowego obiektu oddajgcy powinien przeprowadzi¢ Ilub
spowodowa¢ przeprowadzenie przewidzianych w przepisach Ilub
okreslonych w umowie i Prawie Budowlanym préb, sprawdzen i odbiorow
czesciowych potwierdzonych protokotami.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego odbierajgcy (komisja odbioru)

powinien stwierdzic :

a) zgodnos¢ wykonanych robodt z dokumentacjg przetargowa, specyfikacjg
techniczng wykonania i odbioru robdt, aktualnymi normami lub
przepisami, zasadami ogolnie przyjetej wiedzy technicznej oraz umowa,

b) spetnienie przez urzadzenie warunkow potrzebnych do jego
uzytkowania.

Przed przystgpieniem do odbioru koncowego wykonawca roboét (oddajgcy)

jest zobowigzany do :



a) przygotowania dokumentow pozwalajgcych na nalezytg ocene
wykonanych robét bedgcych przedmiotem odbioru, a w szczegdlnosci,
opinii rzeczoznawcow

(jezeli byty one wykonane), protokoty odbiorow czesciowych,

b) umozliwienia przedstawicielowi zamawiajgcego (komisji odbioru)
zapoznania sie z tymi dokumentami, z przedmiotem odbioru oraz
dokonania potrzebnych sprawdzen, protokotow itp.

Z odbioru kohcowego powinien byC¢ spisany protokot podpisany przez
upowaznionych przedstawicieli zamawiajgcego i oddajgcego obiekt, i przez
osoby biorgce udziat w czynnosciach odbioru. Protokdt powinien zawieraé
ustalenia poczynione w toku odbioru oraz wymieni¢ ujawnione w czasie
odbioru wady i usterki oraz podawac terminy ich usuniecia.

Przekazanie obiektu do eksploatacji uzytkownikowi nie zwalnia wykonawcy
od usuniecia wad obiektu w ramach rekojmi, tj. od usuniecia ewentualnych
usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym i istotnych usterek
zgtoszonych przez uzytkownika w okresie trwania rekojmi (tzn. w okresie
gwarancyjnym). Wszystkie niezbedne do odbioru dokument winien
sporzgdzi¢ na swoj koszt i swoim staraniem Wykonawca robot.

d) OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH |
PRAC TOWARZYSZACYCH

Wszelkie roboty tymczasowe i prace towarzyszgce nalezy uwzgledni¢ przy
wycenie poszczegolnych robot i obiektu.

Nie przewiduje sie odrebnych rozliczen dla robo6t tymczasowych i prac
towarzyszacych.



